Municipalidad Distrital de La Punta
Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil
y Policia Municipal

RESOLUCION GERENCIAL N° 001-2021-MDLP/GSCDCPM

La Punta, 19 de enero de 2021

VISTO:

El Memorando N° 113-2020-MDLP-GSCDCPM de la Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y
Policia Municipal, el Memorando N° 014-2021-MDLP/OPP de la Oficina de Planeamiento y Presupuesto, el
Memorandum N° 004-2021-MDLP/OAJ de la Oficina de Asesoria Juridica, y;

CONSIDERANDO:

Que, segln el Articulo 194° de la Constitucion Politica, modificado por la Ley de Reforma Constitucional
Capitulo XIV sobre Descentralizacion- Ley N° 27680, y posteriormente modificado por la Ley N° 28607, las
municipalidades provinciales y distritales son érganos de Gobierno Local, que tienen autonomia politica,
econdmica y administrativa en los asuntos de su competencia. En concordancia con éste se pronuncia el
Articulo 1l del Titulo Preliminar de la Ley Organica de Municipalidades, N° 27972, que, agrega que dicha
autonomia radica en ejercer actos de gobierno, administrativos y de administracion, con sujecion al
ordenamiento juridico, por lo que estan sujetos a las leyes y disposiciones que, de manera general y de
conformidad a la Constitucion Politica del Peru, regulan las actividades y funcionamiento del Sector Publico,
asi como a las normas técnicas referidas a los sistemas administrativos del Estado que, por su naturaleza son
de observancia y cumplimiento obligatorios;

Que, de acuerdo con el numeral 3.1 del articulo 85° de la Ley N° 27972, Ley Orgénica de Municipalidades, en
materia de seguridad ciudadana, es funcion exclusiva de las Municipalidades Distritales, “Organizar un
servicio de serenazgo o vigilancia municipal cuando lo crea conveniente, de acuerdo a las normas
establecidas por la municipalidad provincial respectiva.”;

*./Que, cabe resaltar que la Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal es el érgano de
\linea encargado de desarrollar la actividad de “planificar, organizar, dirigir y supervisar las actividades
'zrelacionadas con la seguridad ciudadana, policia municipal y defensa civil, la cual se ejecuta conforme al
\/marco normativo del Sistema Nacional de Gestion de Riesgo de Desastres (SINAGERD). Actda como
Secretaria Técnica del Comité de Seguridad Ciudadana y participa en la Plataforma Distrital de Defensa Civil”,
de conformidad con el articulo 85° del Texto Unico Ordenado (TUO) del Reglamento de Organizacion y
Funciones (ROF) de la entidad, aprobado por Ordenanza 001-2015-MDLP/AL y modificatorias;

Que, por otro lado, el articulo 4° de la Ley N° 27658, Ley Marco de Modernizacion de la Gestion del Estado,
establece que el proceso de modernizacion de la gestion del Estado tiene como finalidad fundamental la
obtencidon de mayores niveles de eficiencia del aparato estatal, de manera que se logre una mejor atencion a
la ciudadania, priorizando y optimizando el uso de recursos publicos;
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Que, de conformidad con el numeral 4.1 del articulo 4° (Proceso de Modernizacion de la Gestion Pablica) del

Reglamento del Sistema Administrativo de Modernizacién de la Gestion Publica, aprobado por Decreto

Supremo N° 123-2018-PCM, la modernizacion de la gestion publica consiste en la seleccion y utilizacion de

(‘ \ todos aquellos medios orientados ala creacion de valor publico en una determinada actividad o servicio a

Y /. cargo de las entidades publicas. Se crea valor publico cuando las intervenciones publicas, que adoptan la

j . forma de bienes, servicios o regulaciones, satisfacen las necesidades y expectativas de las personas,

! generando beneficios a la sociedad; y se optimiza la gestion interna a través de un uso mas eficiente y

productivo de los recursos publicos, para, directa o indirectamente, satisfacer las necesidades y expectativas
de las personas, generando beneficios a la sociedad;



Municipalidad Distrital de La Punta
Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil
y Policia Municipal

PAG. 2 DE LA RES. N° 001-2021-MDLP/GSCDCPM

Que, asimismo, segun el numeral 5 del articulo 92° del TUO del Reglamento de Organizacion y Funciones
(ROF) de la entidad, corresponde a los Gerentes y Directores la atribucién de “Resolver los aspectos
administrativos a su cargo a través de resoluciones, directivas e instructivos en el &mbito de su competencia.”;

Que, a través del Memorando N° 113-2020-MDLP-GSCDCPM, su Despacho remite los proyectos del Plan de
Mantenimiento de Drones Seguridad Ciudadana La Punta 2021 y del Manual de Operaciones para el Manejo
de Drones para su respectiva revision y opinion a la Oficina de Planeamiento y Presupuesto, como medios de
verificacion en la ejecucion del Plan de Accion Anual- Seccion Medidas de Control del producto priorizado
“Patrullaje Anual por Sectores en beneficio de la poblacion del distrito de La Punta”;

Que, mediante el Memorando N° 014-2021-MDLP/OPP, la Oficina de Planeamiento y Presupuesto emite
opinién favorable a los proyectos del Plan de Mantenimiento de Drones Seguridad Ciudadana La Punta 2021
y del Manual de Operaciones para el Manejo de Drones, precisando que seran ejecutados a partir del
presente ejercicio para lo cual “serd considerado dentro del Presupuesto Institucional para el presente ario,”;

Que, con Memorandum N° 004-2021-MDLP/OAJ, la Oficina de Asesoria Juridica opina que procede expedir el
Proyecto de Resolucion de Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal, que aprueba
el Plan de Mantenimiento de Drones Seguridad Ciudadana La Punta 2021 y el Manual de Operaciones para el
Manejo de Drones;

Estando a las consideraciones expuestas, contando con el visto de la Division de Seguridad Ciudadana y
\Policia Municipal y en uso de las facultades conferidas por el articulo 92° numeral 5 del TUO del Reglamento
tie Organizacion y Funciones (ROF) de la Municipalidad Distrital de La Punta, aprobado por la Ordenanza N°
001-2015-MDLP/AL, y modificatorias;

E RESUELVE:

Articulo 1°.- APROBAR el Plan de Mantenimiento de Drones Seguridad Ciudadana La Punta 2021, de
acuerdo al Anexo adjunto que forma parte integrante de la presente Resolucion.

Articulo 2°.- APROBAR el Manual de Operaciones para el Manejo de Drones, de acuerdo al Anexo adjunto
que forma parte integrante de la presente Resolucion.

Articulo 3°.- ENCARGAR a la Division de Seguridad Ciudadana y Policia Municipal, el cumplimiento del
presente Plan de Mantenimiento y Manual de Operaciones.

Articulo 4°.- ENCARGAR a la Unidad de Tecnologia de la Informaciéon de la publicacién de la presente
Resolucion y del texto del Plan de Mantenimiento y Manual de Operaciones aprobados en el Portal
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PLAN DE MANTENIMIENTO DE DRONES
SEGURIDAD CIUDADANA LA PUNTA 2021

FINALIDAD

Contar con un documento técnico de gestién que establezca el continuo mantenimiento
de los drones utilizados para el patrullaje aéreo de Seguridad Ciudadana, comprendiendo
a las acciones preventivas y correctivas, a cargo del 6rgano competente.

OBIJETIVO

Mantener en permanente operatividad los drones que permitan un 6ptimo patrullaje
aéreo como parte del servicio de seguridad ciudadana en el distrito de La Punta.

BASE LEGAL

e Ley N° 30740, Ley que regula el uso y las operaciones de los sistemas de aeronaves

piloteadas a distancia.

e Ley N° 27261, Ley de Aerondutica Civil.

e Decreto Supremo N° 050-2001-MTC, que aprueba el Reglamento de la Ley de

Aerondutica Civil.

ALCANCE

Aplica a la Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal y a la
Unidad de Logistica y Bienes Patrimoniales como las unidades organicas involucradas
directamente con la operacién, mantenimiento y reparacién de los drones utilizados para
el patrullaje aéreo en el servicio de Seguridad Ciudadana.

RESPONSABILIDAD

a. Operadores de Drones
El personal asignado para la conduccién de los drones sera capacitado en el cuidado,
y operacién de los equipos, para evitar caidas y fallas técnicas (a nivel de hardware y
software).

b. Encargados del Mantenimiento
El personal encargado de asignar la partida permitird que el area responsable de
estos equipos pueda planificar y ejecutar en el calendario establecido, los
mantenimientos preventivos y correctivos de acuerdo a los plazos y necesidades del
servicio. De esta forma, el patrullaje aéreo no se vera afectado por la inoperatividad
de los equipos.
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DISPOSICIONES GENERALES

a.

Mantenimiento Preventivo

Este mantenimiento estara destinado a la revisién de los equipos para la deteccién
de desperfectos no advertidos de manera simple y puedan causar dafios mayores
durante la operacién. Por esta razén debera ser ejecutado de manera semestral para
evitar dafios mayores o pérdida total, por personal calificado que pueda garantizar la
buena operacidn de los drones luego de las revisiones correspondientes.

Mantenimiento Correctivo

Este mantenimiento estara destinado a reparar o cambiar piezas deterioradas por
haber cumplido su vida atil, uso continuo o por mala operacion y/o accidentes
durante el trabajo. También puede comprender la actualizaciéon del programa DJI
PILOT ante fallas a nivel de software. Deberd ser ejecutado por personal calificado,
que pueda garantizar la buena operacién de los drones luego de la labor de
reparacion.

DISPOSICIONES ESPECIFICAS

a. Calendario de Mantenimiento Preventivo 2021 (para 2 drones)

Mantenimiento Preventivo (Descripcién) ENE | FEB | MAR| ABR | MAY | JUN | JUL | AGO | SEP | OCT | NOV | DIC
1 |Remocidn de sarro y polvo del gimbal X X
2 |Limpieza de motores X X
3 [Revisién de sensores, hélices X X

b. Mantenimiento Correctivo

El Mantenimiento Correctivo debera ser realizado en base a las fallas técnicas que
presenten los drones a nivel de hardware y software. La Gerencia de Seguridad
Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal cuenta con tres (3) drones Marca DJI
Modelo MAVIC 2 Enterprise. Dos de ellos se encuentran operativos, y uno se
encuentra inoperativo debido a dafios ocasionados por una caida registrada durante
el desarrollo de un patrullaje aéreo en el servicio de Seguridad Ciudadana. Esto
requiere de acciones de mantenimiento correctivo que deberan ser llevadas a cabo
por una empresa especializada en la materia, con la cual la Unidad de Logistica y
Bienes Patrimoniales realizard las coordinaciones necesarias.

Se gestionara la disponibilidad de un presupuesto destinado a la reparacién del
drone en estado inoperativo, cuya fecha de ejecucién dependera de la aprobacié
administrativa correspondiente. Este presupuesto podrad incluir los costos
mantenimiento correctivo para los otros dos (2) drones en caso de ser necesario.
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c. Presupuesto Proyectado

Mantenimiento Preventivo

Cantidad < PR .
Drone DJI (Modelo) (mantenimiento Precio Unitario | Total /. (inc.
7 §/. (inc. IGV) 1GV)
preventivo)
Mavic 2 Enterprise 4 187.62 750.48

Nota: el presupuesto referencial estd proyectado para los dos drones operativos y esté sujeto a
cambios.

Mantenimiento Correctivo

Cualquier costo por fallas a nivel de hardware y software que deba cubrirse
por concepto de mantenimiento correctivo, debera ser cotizado por una
empresa especializada, para su revision y posterior aprobacién en caso de ser
aplicable. La Unidad de Logistica y Bienes Patrimoniales realizard las
coordinaciones necesarias en cuanto a la gestidn de cotizaciones, informacién
sobre especificaciones técnicas de los drones, entre otros; con previa solicitud
de la Gerencia de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal para
el servicio.

Se presenta el presupuesto proyectado para la reparacién del Drone en estado
inoperativo actualmente:

Descripcion Cantidad Precu:sl/lu;ctarlo Total /.
Mano de Obra 1 159 159.00
Médulo izquierdo 1 219.90 219.90
Brazo delantero
Médulo derecho 1 219.90 219.90
Brazo delantero
Médulo izquierdo 1 219.90 219.90
Brazo trasero
Médulo derecho 1 219.90 219.90
Brazo trasero
Médulo ESC Board 1 197.36 197.36
Botén RC5D 2 6.85 13.70
Sub-Total 2710.06
IGV 487.80
TOTAL 3197.86

Nota: cotizacién referencial de empresa especializada (sujeta a cambios).
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Vill. GLOSARIO

e Drone: es un dispositivo capaz de volar y de ser comandado a distancia sin tripulacién,
para fines de observacién aérea desde diferentes angulos.

e Software: es el soporte l6gico del sistema informatico (programa) del drone.

e Hardware: es el conjunto de componentes fisicos del equipo.

e Mantenimiento: conjunto de actividades estratégicas para corregir ¢ evitar fallas
técnicas en la operatividad de un equipo.
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MANUAL DE OPERACIONES PARA MANEJO DE DRONE

Listas de Instrucciones para Operaciones con Drone

Antes-durante-luego del vuelo

Para el uso DIARIO del drone en el patrullaje aéreo de Seguridad Ciudadana,

se debe considerar:

1) Antes del vuelo:

v
v

AN

DN N NN

DN N NN

<

Bateria del drone (* 1) cargada al 100%
Bateria del control remoto cargada al 100 %
Disponer de un dispositivo mévil con la aplicacion “DJI PILOT” (*2)
(verificar compatibilidad en la pagina del fabricante )

Verificar que los protectores del gimbal (*3) hayan sido retirados.
Verificar 6 colocar correctamente la bateria.

Colocar 6 verificar que las hélices estén correctamente instaladas.
Colocar el conector correspondiente al dispositivo mévil que se va a
utilizar (micro USB —tipo “C” — Iphone).

Conectar el dispositivo mévil al control remoto.

Encender el control remoto.

Encender la aeronave.

Ingresar al aplicativo (DJI PILOT) para verificar que los sensores estén
calibrados correctamente y no muestren alguna advertencia.

Verificar el funcionamiento del compass.

Verificar que el punto “Home” (*4) este marcado correctamente en el
mapa.

Verificar que el regreso a casa y la advertencia del nivel de la bateria
estén configuradas correctamente segun el lugar de vuelo.

Verificar la presencia de buena sefial de satélites (8 minimos) y la
buena sefial de trasmision de imagen y del control remoto.
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2) Durante el vuelo:

AN

<

Calibrar el compass (*5) (si se presenta error magnético).

Encender los motores (lugar despejado).

Se recomienda despegar y/o aterrizar el drone siempre orientado en la
posicion del piloto.

Mantener el equipo siempre en linea de vision.

Siempre verificar la telemetria del equipo y tener en cuenta las
advertencias que se presenten.

Se recomienda volar en modo “P” (*6).

En caso de pérdida de sefial con el control remoto, el drone esperara 5
seg. para activar el retorno automatico (verificar siempre que el HOME
esté bien marcado).

Se recomienda regresar el equipo al presentarse la primera
advertencia de bateria baja.

En caso de que el piloto se desoriente y/o desee regresar al drone
automaticamente al punto de despegue, puede activar el modo
“Home” (siempre verificar la telemetria). (*7)

Siempre estar alerta ante cualquier objeto que pueda ser lanzado al
equipo, las aves y/o aeronaves que puedan acercarse. De no tener
contacto con el operador de otro equipo, tomar alguna accion evasiva
por seguridad.

Verificar la zona de aterrizaje antes del descenso del drone.

No exceder el limite de 25 minutos de duraciéon para cada vuelo.

No ejecutar el vuelo en condiciones climaticas adversas.




Municipalidad de

La Punta
>

GERENCIA DE SEGURIDAD CIUDADANA,
DEFENSA CIVIL Y POLICIA MUNICIPAL

3) Luego del vuelo:

<

wos W

.°’

. TELEMETRIA: Sistema de medicién de magnitudes que perm

Apagar la aeronave y el control remoto.

Retirar la bateria del drone.

Antes de poner a cargar las baterias que se han utilizado, esperar a que
las celdas internas se enfrien.

El tiempo de carga adecuada al 100% para cada bateria sera de 1 hora
y 30 minutos.

El tiempo de carga adecuada al 100% para el control remoto serd de 2
horas y 15 minutos.

Si se va a realizar otro vuelo, reemplazar la bateria por una bateria
cargada al 100 %.

Descargar las imagenes y/o videos requeridos del drone/micro SD a
una PC.

Colocar protectores de gimbal en caso de requerir moverse a otro
punto de despegue o en caso de guardar el equipo.

Realizar una limpieza de motores del drone y del gimbal cada cierto
tiempo (dependiendo del uso) para evitar obstrucciones.

Definiciones (*) :

Drone: equipo de tecnologia moderna, de observacion aéreo de uso
local, permite cobertura y detectar actividades de riesgo.

DJI-PILOT: Software para operar el drone.

GIMBAL: estabilizador de la cdamara de video y fotografia del drone.
HOME: punto de despegue y retorno.

COMPASS: eje de gimbal que permite el movimiento de 180° a la
camara.

MODO P: Modo Principiante.

trasmitir a distancia a un observador lejano.
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DRONE DJI MAVIC 2 ENTERPRISE
COMPONENTES

BRAZOS

) TRASEROS
HELICES ,

BRAZOS
DELANTEROS

BATERIAS ALTAVOZ

SENSORES
BALIZA

CABLES

CAMARA/GIMBAL
CONECTORES

CONTROL
REMOTO



Manual de usuario de la Serie Mavic 2 Enterprise

fPreparacién de la aeronave

Todos los brazos de la aeronave se pliegan antes de embalarla en la fabrica. Siga los siguientes pasos
para desplegar la aeronave.

1. Retire la cubierta del estabilizador de la camara.

2. Despliegue los brazos delanteros, y luego despliegue los brazos traseros.

* Coloque la cubierta del estabilizador cuando no esté en uso.

1) Mantenga el estabilizador en su sitio e introduzca la abrazadera del estabilizador entre la
aeronave Y el estabilizador.

2) Asegurese de que los ganchos del protector del estabilizador estan enganchados en las ranuras
de la aeronave. A continuacién, cierre el protector del estabilizador y fiielo con la banda de
sujecion, Escuchara un clic cuando el protector quede fijado de forma segura.

3. Fijacion de las hélices
File las hélices con las marcas blancas en los motores con marcas blancas. Presione la hélice hacia
abajo sobre los motores y girela hasta que esté asegurada. Acople las otras hélices a los motores
sin marcar. Despliegue todas las palas de las hélices.

© 2020 DJI.Todos | rvad 7
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4. Todas las Baterias de Vuelo Inteligente se ponen en modo suspendido antes de su envio para
garantizar la seguridad. Utilice el adaptador de alimentacion de CA para cargar y activar las Baterias
de Vuelo Inteligente por primera vez. Para cargar una Bateria de Vuelo Inteligente después de un
vuelo, retirela de la aeronave y conéctela al adaptador de alimentacion de CA.

Toma de corriente
100-240 V

Tiempo de carga:
1 hora y 30 minutos

& « Despliegue los brazos delanteros y las hélices antes de desplegar los brazos traseros.
« Es normal que haya friccién en los brazos y en la aeronave debido al disefio firmemente plegable
de la serie Mavic 2 Enterprise.
« Asegurese de retirar la cubierta del estabilizador y de que todos los brazos y hélices estén
desplegados antes de encender la aeronave. De lo contrario, puede afectar el autodiagnéstico
de la aeronave.

Preparacion del control remoto

1. Despliegue las abrazaderas para dispositivos méviles y las antenas.
2. Retire las palancas de control de sus ranuras de almacenamiento en el control remoto y montelas
en su lugar.

3. Elija un cable RC apropiado en funcién del tipo de dispositivo mévil. Hay un cable con un conector
Lightning conectado de forma predeterminada al enganche para cable. También se incluyen cables
micro USB y USB-C en la caja. Conecte el extremo del cable RC a su dispositivo mévil. Fije el
dispositivo mévil empujando ambas abrazaderas hacia dentro.

%0
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Manual de usuario de la Serie Mavic 2 Enterprise

Consullte la ilustracién siguiente para saber cémo se sustituye el cable RC. El deslizador de cable RC se
debe sustituir si se utiliza un cable RC USB tipo C.

A » También puede conectar su dispositivo mévil al control remoto mediante un cable USB si el
dispositivo mévil es demasiado grande para colocarlo en las abrazaderas. Conecte un extremo
del cable al dispositivo mévil y el otro al puerto USB situado en la parte inferior del control
remoto.

« No utilice el cable Micro USB ni los puertos USB de forma simultdnea para transmitir video.
Retire el cable de un puerto antes de conectar un dispositivo al otro puerto para transmitir
video.
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EDiagrama de la aeronave
Mavic 2 Enterprise (Modelo: L1ZE)

Sistema de vision frontal
Hélices

Motores

Ledes frontales

Antenas

Camara y estabilizador

Sistema de visidn de retroceso

o N O O A

Indicador de estado de la
aeronave

9. Bandas de sujecion de la bateria

10. Sistema de vision lateral
11. Puerto USB-C

12. Botdn de vinculaciéon/indicador de
estado de vinculacion

13. Puerto de accesorios
14, Tapa del puerto de accesorios
15. Ledes de nivel de bateria

16. Botdn de encendido

17. Bateria de Vuelo Inteligente

18. Sistema de deteccion por
infrarrojos superior

19. Sistema de visién inferior
20. Ranura para tarjeta microSD

21. Sistema de deteccion por
infrarrojos inferior

22. Luz auxiliar inferior
(se puede usar como baliza en
condiciones de poca luz)

10 © 2020 J| Todos los derechos reservados.
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—

. Antenas
Transmiten las sefales inalambricas de
control y de video.

2. Botdn de regreso al punto de origen (RPO)
Mantenga pulsado el botén para iniciar el
RPO. La aeronave regresa al ultimo punto
de origen registrado. Pulse de nuevo para
cancelar el RPO.

3. Pantalla LCD
Muestra el estado del sistema de la aeronave
y del control remoto.

4, Palancas de control extraibles

Las palancas de control extraibles son

faciles de almacenar. El control de vuelo

predeterminado es el Modo 2. Establezca el
modo de control de vuelo en DJI Pilot.

. Botén de detener vuelo
Pllselo para hacer que la aeronave frene y
realice vuelo estacionario (solo cuando estan
disponibles el GPS o el sistema de vision).
6. Ranura de almacenamiento de las palancas
de control
Para guardar las palancas de control.
7. Abrazaderas para dispositivo mévil
Permite fijar el dispositivo movil al control
remoto.
8. Puerto de transmision de video de reserva
(USB)
Conéctelo a un dispositivo moévil para

(&)}

~ a continuacion. La configuracién se puede
ajustar segun sus preferencias en DJI Pilot.

|zquierda: disminuir el valor de exposicion.

12 © 2020 DJI. derechos reservados.
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11.

12.

13.

14,

15.

16.

Derecha: aumentar el valor de exposicion.

Arriba: volver a centrar el estabilizador
u orientarlo hacia abajo.

Abajo: volver a centrar el estabilizador
u orientarlo hacia abajo.

. Selector de modo de vuelo

Permite cambiar entre modo S, modo P
ymodo T.

Botén de encendido

Pulse una vez para comprobar el nivel de
bateria actual. Presione una vez, después
otra y mantenga pulsado para encender o
apagar el control remoto.

Botén C1 (personalizable)

La configuracién por defecto es centrar el
estabilizador, Ajuste la configuracion segin
sus preferencias en DJI Pilot.

Dial del estabilizador

Controla la inclinacién de la camara.

Puerto de alimentacién/transmisién de
video (micro USB)

Conéctese a un dispositivo mévil para
vincular videos a través del cable RC.
Conecte el adaptador de alimentacién de
CA para cargar la bateria del controlador
remoto.

Botén de grabacién

Pulse para comenzar a grabar video.
Vuelva a pulsar para detener la grabacion.
Botén del obturador/enfoque

Pulse hasta |la mitad para enfocar
automéaticamente. Presione una vez para

seleccionado en DJI Pilot,



Aeronave

La serie Mavic 2 Enterprise consta de un controlador de vuelo, sistemas de visién, un sistema de
transmisién de video, un sistema de propulsién y una Bateria de Vuelo Inteligente. Consulte el diagrama
de la aeronave en la seccién Perfil del producto.

‘Modos de vuelo

La serie Mavic 2 Enterprise tiene tres modos de vuelo, mas un cuarto modo de vuelo al que la aeronave
cambia en ciertas circunstancias:

Modo P (Posicién): el modo P funciona mejor cuando hay buena intensidad de sefial GPS. La aeronave
utiliza el GPS y los sistemas de vision para encontrar su ubicacion, estabilizarse y navegar entre
obstaculos.

Cuando los sistemas de visién frontal y trasero estan habilitados y las condiciones de iluminacion
son suficientes, el angulo de altitud maxima de vuelo es de 25°, la velocidad méaxima de vuelo hacia
adelante es de 50 km/h (31 mph) y la velocidad maxima de vuelo hacia atras es de 43 km/h (27 mph).
Nota: el modo P requiere movimientos de palanca mas amplios para alcanzar altas velocidades.

La aeronave cambia automaticamente al modo Atti cuando los sistemas de vision no estan disponibles
o estan desactivados y cuando la sefial GPS es débil o la brdjula experimenta interferencias. Cuando los
sistemas de visién no estan disponibles, la aeronave no puede posicionarse o frenar automaticamente,
lo que aumenta el riesgo durante el vuelo. En el modo Atti, el entorno afecta con mayor facilidad a la
aeronave. Los factores del entorno, como el viento, pueden provocar un desplazamiento horizontal, lo
que puede presentar riesgos, especialmente al volar en espacios limitados.

Modo S (Sport): en el modo S, la funcidén de deteccion de obstaculos esta deshabilitada y la aeronave
usa GPS y los sistemas de vision para el posicionamiento. La velocidad méxima de vuelo es de 72 km/h
(44.7 mph). La aeronave no puede detectar ni evitar obstaculos.

Nota: Las respuestas de la aeronave en el modo S estan optimizadas para una mayor agilidad
y rapidez, lo que hace que sea mas sensible a los movimientos de la palanca.

Modo T (Tripode): el modo T se basa en el modo Py la velocidad de vuelo es limitada, lo que hace que
la aeronave sea mas estable durante la grabacion. La velocidad méxima de vuelo, la velocidad méaxima
de ascenso y la velocidad méaxima de descenso es 1 m/s.

& « La funcién de deteccién de obstaculos y el sistema de deteccién por infrarrojos superior estan
desactivados en el modo S, lo que significa que la aeronave no puede detectar automéaticamente
obstéculos en su trayectoria.

« La velocidad v la distancia de frenado maximas de la aeronave aumentan significativamente
en el modo S. En condiciones sin viento es necesaria una distancia minima de frenado de
30 metros (98.4 pies).

« La velocidad de descenso aumenta significativamente en el modo S.

« La respuesta de la aeronave aumenta considerablemente en el modo S, por lo que un pequefio
desplazamiento de la palanca en el control remoto haré que la aeronave recorra una larga
distancia. Preste atencién y mantenga un espacio de maniobra adecuado durante el vuelo.

« Utilice el selector de modo de vuelo del control remoto para cambiar entre los modos de vuelo
de la aeronave. Habilite Modos de vuelo multiples (Multiple Flight Modes) en DJI Pilot para
alternar entre diferentes modos de vuelo.
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Manual de usuario de la Serie Mavic 2 Enterprise

Ledes e indicador de estado de la aeronave

La serie Mavic 2 Enterprise dispone de ledes frontales e indicadores de estado de la aeronave, como
se muestra en la siguiente imagen.

Los ledes frontales muestran la orientacién de la aeronave y se iluminan en rojo cuando la aeronave se
enciende para indicar la parte delantera de la aeronave (se pueden apagar en DJI Pilot).

Los indicadores de estado de la aeronave comunican el estado del sistema de control de vuelo.
Consulte la tabla siguiente para obtener mas informacién sobre los indicadores de estado de la
aeronave. Los indicadores de estado de la aeronave también parpadean mientras se registra el punto
de origen, como se describe en la seccidén Regreso al punto de origen.

Estados del indicador de estado de la aeronave

Color Parpadeo/fijo Descripcion de estado de la aeronave
Estados normales
Parpadeo
alternativo en Encendiendo y realizando pruebas de
rojo, verde y Parpadea autodiagndstico
amarillo
7 : Parpadea cuatro .
A Amarillo T Calentamiento
G Verde Parpadea lentamente  Modo P con GPS
e Parpadeo doble Modo P con sistemas de visién frontal e
G Verde P A
periddico inferior
Wi : Sin GPS, sistema de vision frontal o sistema
Amarillo Parpadea lentamente de vision inferior
@ Parpadea
ey Lo
G Verde répidamente Frenado
Estados de advertencia
9y . Parpadea Lo o
Y Bl
Y Amarillo répidamente Pérdida de sefal del control remoto
R Rojo Parpadea lentamente  Bateria baja
Ry . Parpadea .
Ry ,
G Rojo rapidamente Bateria a punto de agotarse
Rojo Parpadea Error de IMU
Rojo Luz fija Error critico
. Parpadeo
VBV 5 Parpadea ’ f " 5
o
B Y alternativo en répidamente Se requiere calibracién de la brdjula

rojo y amarillo

« Para las misiones que requieren un vuelo discreto, simplemente puede entrar a la configuracién
de la camara y seleccionar Ledes inteligentes del brazo (Smart Arm LEDs) en DJI Pilot para
apagar todos los ledes.
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=8 Municipalidad de
La Punta GERENCIA DE SEGURIDAD CIUDADANA,
- DEFENSA CIVIL Y POLICIA MUNICIPAL

Alturas permitidas

Se han establecido las alturas permitidas por regién en el distrito: Regién 1
(R1), Regién 2 (R2) y Region 3 (R3), las cuales deben ser conocidas por el
operador. Estas son:

Regidn 1:

Punto mas alto: Comisaria La Punta (37 m)
Punto mas bajo: Malecdén Figueredo Cuadra 7- Muelle Canottieri (13 m)

Regidn 2:

Punto mas alto: Villa Naval 320 Jr. Arrieta (41 m)
Punto mas bajo: Jr. Tovar 480- Edificio (13 m)

Regién 3:

Punto mas alto: Compaiiia de Bomberos N° 34 La Punta (61 m)
Punto mas bajo: Malecdn Pardo- Centro de Encuentro Puntefio (10 m)

NOTA: NO invadir el espacio aéreo ni geografico de la Escuela Naval del
Perd (zona roja en el mapa).




3 Municipalidad de
AN | a Punta

GERENCIA DE SEGURIDAD CIUDADANA,
DEFENSA CIVIL Y POLICIA MUNICIPAL

Procedimiento a seguir en caso de caida de drone:

v' Al momento de ocurrido un accidente (caida, choque, etc.), el
Operador debera informar inmediatamente al Supervisor de Drones, y
éste al Jefe de Division de Seguridad Ciudadana y Policia Municipal
sobre el suceso.

v’ De haber dafios fisicos (operador del drone y/o terceras personas)
solicitar atencion médica inmediata.

v’ Comunicar de inmediato a la aseguradora para activar el seguro de
accidentes (dafios personales y/o materiales)*.

v Tomar datos de la persona(s) perjudicada(s), asi como de los bienes
materiales afectados por el accidente (si aplica).

v’ De haber dafios en el drone solamente, se procedera a tomar fotos del
lugar (perimetro del area) y se recogera el equipo para llevarlo a la
base de Seguridad Ciudadana. Si se encuentra encendido aun después
de la caida, debera apagarse. Por ninglin motivo se intentard encender
6 activar los motores.

v El operador del drone debera realizar un informe detallado sobre lo
sucedido.

v El Jefe de Divisién de Seguridad y Policia Municipal informara sobre el
accidente al Gerente de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia
Municipal.

v El Gerente de Seguridad Ciudadana, Defensa Civil y Policia Municipal
reportarda sobre el accidente a la Unidad de Logistica y Bienes
Patrimoniales, la cual se encargara de gestionar la revision y reparacion
del equipo correspondiente con una empresa especializada en la
materia.

(*) Tramite en proceso de solicitud.




Municipalidad de

= La Punta GERENCIA DE SEGURIDAD CIUDADANA,
g

DEFENSA CIVIL Y POLICIA MUNICIPAL

Flujograma de procedimiento a seguir en caso de caida de drone:

/

EN CASO DE DANOS FiSICOS A
NOVEDAD: CAIDA DEL DRONE PERSONAS, SOLICITAR ATENCION

MEDICA DE INMEDIATO.
TOMAR DATOS DE PERSONAS Y BIENES
MATERIALES AFECTADOS (SI APLICA). i

OPER ADORDE | EN CASO DE DANOS EN EL DRONE,
% APAGAR EL EQUIPO Y TRASLADARLO A LA

DRONE BASE DE SEGURIDAD CIUDADANA. [

TOMAR FOTOS DEL LUGAR DEL SUCESO.
INFORMA
ELABORAR INFORME DETALLADO SOBRE
EL ACCIDENTE. ;
-~ _’/
g s
SUPERVISOR DE
DRONE

I INFORMA

JEFE DE DIVISION DE \
SEGURIDAD CIUDADANA
Y POLICIA MUNICIPAL

I INFORMA

( GERENTE DE SEGURIDAD
i CIUDADANA, DEFENSA CIVIL Y
1 POLICIA MUNICIPAL

2 7
I REPORTA Y SOLICITA SERVICIO DE REPARACION DEL EQUIPO

( UNIDAD DE LOGISTICA Y -\ ’ )
Y ) | GESTIONA REPARACION DEL
l BIENES PATRIMONIALES ‘ EQUIPO CON EMPRESA

4 ‘ ESPECIALIZADA




